PSN Precision Line NEDE%RT

PSN

con dentado

Redutor helicoidais de precisao, helicoidal y sincronizacion silenciosa
com sincronismo silencioso para que soporta grandes cargas en los
cargas elevadas rodamientos

Nosso PSN é puro progresso: sua engrenagem helicoidal Nuestro PSN es la pura representacion del progreso: su
permite uma sincronizagdo com baixo nivel de ruido. Com dentado helicoidal permite una sincronizaciéon con poco
este redutor planetario de precisado, as vibracoes sdo di- ruido. Con este reductor planetario de precision, las vibra-
minuidas ao minimo. A precisdo mesmo sob cargas muito cionessereducenal minimo. La precision, incluso con cargas
elevadas faz do PSN um dos redutores mais potentes do muy elevadas, convierten al PSN en uno de los reductores
mundo. mas potentes del mundo.

Torque nominal de saida
Par de salida nominal 28 - 950 Nm

(O

Forca radial

Fuerza radial 3200 - 20000 N
¢ G
Forca axial
Fuerza axial 4400 - 19000 N
¢ G )
Folga de torcdo maxima
Holgura 1 - 5 arcmin Tamanhos
CEE—— ) famanes
Tipo de protegcéao
Grado de proteccion IP65 70 90 115 142 190
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PSN Precision Line NEl_IéRT

Redutores coaxiais
Reductor coaxial

Precision Line
Precision Line

@ Sentido de rotagao em sentidos iguais

Engrenagem helicoidal

Direccion de giro en el mismo sentido Dentado inclinado

Brida de salida cuadrada Rodamiento de rodillos conicos pretensado

Colar de centragem extralongo a saida
Collar de centrado extra largo en la salida

Vedac3ao radial do eixo
Retén radial de eje

Flange de saida quadrado @ Rolamentos de esferas pré-carregados

Porta-planetarias em design de gaiola J \?/ v Opcao: Folga de torgéo reduzida
Portasatélites en version de jaula A s+ Opcion: Holgura interna reducida

A +~ 7>, Opcao: Redutores planetarios
,’ - v Opcao: Eixo de saida dentado (DIN 5480) ,' \' com pinhao integrado na pagina 132
,' Opciodn: eje de salida dentado (DIN 5480) \ s+ Opciodn: Reductores planetarios

~.-7 ~- -7  con pifion montado en la pagina 132

Vocé encontra as explicacdes detalhadas dos recursos técnicos a partir da pagina 173.
Encontrara mas informacion detallada sobre las caracteristicas técnicas a partir de la pagina 173.
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PSN Dadostécnicos  Datos técnicos NEUGART
Code | Caracteristicas do Redutor ‘r’:ézﬁz:’aracte"s“c” e PSNO70 | PSNO90 | PSN115 | PSN142 | PSN190 |p
Vida util (Lign) Vida util (Lyon) ; h 20.000
Vida util em T,y x 0,88 Vida util con T,y x 0,88 - 30.000
98 1
Eficiéncia com carga maxima® | Eficiencia bajo plena carga® n % o >
Te’m'peratura de operagdo Temperatura de servicio min. Trnin -25
minima c
Te[n_peratura de operagdo Temperatura de servicio max. Tinax 90
maxima
Grau de protecéo Grado de proteccion IP65
S |Lubrificacdo padrao Lubricacion estandar OIGQ (Iubrlﬁgagqg FETHENETTE)/
Aceite (lubricacion permanente)
E Lubrificacdo para area Lubricacion para industria Oleo (lubrificac@o permanente) /
alimenticia alimentaria Aceite (lubricacion permanente)
L Lubrificacdo para temperatura | Lubricacion para bajas Oleo (lubrificac@o permanente) /
baixa® temperaturas® Aceite (lubricacion permanente)
Posicao de instalacao Posicion de montaje qualquer / cualquiera
<3 1
S |Folgapadrao Holgura interna estandar . .
jt arcmin <5 2
R |Folgareduzida holgura interna reducida <2 <1 <1 <1 <1
. = - ” Nm/ |3,6-48]92-13,0 [22,0-34,5|62,0-88,0| 181,0-246,0 | 1
Rigidez de torcao® Rigidez a la torsion® Cy .
arcmin | 36-5,0 | 10,2- 13,8 28,0-39,5 | 61,0- 85,0 | 179,0-255,0| 2
1,9-20| 34-35 | 68-7,1 | 153-158| 34,9-36,7 1
Peso do Redutor® Peso del reductor® Mg kg
26-27| 40-41 8,0-82 |[17,1-17,6 | 39,8-41,7 2
Carcaca: Ago carbono — tratado termicamente e pés-oxidado
S |Superficie padrao Superficie estandar (preto)
Carcasa: Acero — templada y anodizada (en negro)
Ruido de funcionamento® Ruido de funcionamiento® Qq dB(A) 57 58 63 66 68
Momento de torcao max. Par de flexion maximo 18 38 80 180 300 1
em relagdo ao flange de referido a la brida de entrada M, Nm
acionamento do Redutor® del reductor® 18 18 38 80 180 2
Carga do eixo de saida Carga sobre el eje de salida PSNO70 | PSNO90 | PSN115 | PSN142 | PSN190 | p"
Forga radial para 20.000 h®® Fuerza radial para 20.000 h®™ | F 5000 3200 5500 6000 13000 20000
Forga axial para 20.000 h®X Fuerza axial para 20.000 h®™ Fa0.000n 4400 6400 8000 15000 19000
Forca radial para 30.000 h®™ Fuerza radial para 30.000 h®™ F.30.000n N 3200 4800 5400 11500 17500
Forcga axial para 30.000 h®X Fuerza axial para 30.000 h®® Fa30.000n 3900 5700 7000 13500 18500
Forga radial maxima™® Fuerza radial maxima® Fistat 3200 5500 6000 13000 20000
Forca axial maxima("® Fuerza axial maxima™® Fastat 4400 6400 8000 15000 19000
T e nagaopara Par de vuelco para 20.000 h¥® | Myzooon 203 419 562 1566 2887
- Nm
Torque de inclinacao para
30.000n06 P Par de vuelco para 30.000 h®/®) | My g0n 203 366 506 1385 2526
Momento de inercia Momento de inercia PSNO70 | PSNO90 | PSN115 | PSN142 PSN190 | p™"
0,128 0,330 0,857 6,475 21,695 .
) ) . ) 0,272 0,811 2,484 13,112 53,182
(2) () 2 > ) s s s
Momento de inercia Momento de inercia J kgcm 0.123 0.124 0.321 0.840 6.360 ,
0,177 0,204 0,600 1,962 10,654

(" Numero de estagios
(2,

Os valores que dependem da transmissdao podem ser consultados no

Tec Data Finder em www.neugart.com
©) Tnin = -40°C. Temperatura ideal de servico max. 50°C
4 Nivel de ruido acustico na distancia de 1m; medido numa rotagao de acionamento

de n;=3000 min"' sem carga; i=5

) Peso max. do motor* em kg = 0.2 x M, / Comprimento do motor em m
* com distribuicdo simétrica do peso do motor
* com posicao de montagem horizontal e estacionaria

) As indicacdes referem-se a rotagéo do eixo de saida de n,=100 min!

(7)

(8

Referente ao centro do eixo de saida
Valores divergentes (parcialmente superiores) nas alteracoes de Ty, F,, Fa,

assim como, ciclo e vida util do rolamento. Disposicédo especifica de aplicacao

com NCP - www.neugart.com

(1)
(2

3)
(4)

cl

(6)
(7)
(8

Numero de etapas

Los valores dependientes de la relacion de transmision se pueden consultar
en el Tec Data Finder — www.neugart.com

Tmin = -40°C. Temperatura de servicio 6ptima max. 50°C

Nivel de ruido a una distancia de 1 m; medido para una velocidad de entrada
n;=3000 min! sin carga; i=5

Peso max. del motor* en kg = 0.2 x M,, / Long. motor, en m

* para una distribucién simétrica del peso del motor

* para una posicion de montaje horizontal y estacionaria

Estos valores estan referidos a una velocidad del eje de salida n,=100 min-'
Referido al centro del eje de salida

Valores diferentes ( algunos superiores) al modificar Ty, F,, F,, asicomo el cicloy la

vida util del rodamiento. Dimensionado especifico para cada aplicacion con NCP
www.neugart.com
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PSN Dadostécnicos  Datos técnicos NEU"C::RT
Torques de saida Pares de salida PSNO70 PSN090 PSN115 PSN142 PSN190 | i | p®@

29 54 135 380 845 3

39 80 180 470 950 4

40 80 175 405 950 5 ;

37 78 175 855) 900 7

39 75 155 350 - 8

28 59 140 305 750 10

29 54 135 380 845 12
Torque nominal de saida®® Par de salida nominal®® Ton Nm 29 o4 185 380 845 5

39 80 180 450 950 16

39 80 180 450 950 20

40 80 175 405 950 25 5

40 80 175 405 950 85

39 80 180 470 950 40

40 80 175 405 950 50

37 78 175 355 900 70

28 59 140 305 750 100

46 86 216 608 1352 3

62 128 288 752 1520 4

64 128 280 648 1520 5

59 125 280 568 1440 7 !

62 120 248 560 - 8

45 94 224 488 1200 10

46 86 216 608 1352 12

. 46 86 216 608 1352 15

Torque de saida max.*® Par de salida max.4® Tomax Nm

62 128 288 720 1520 16

62 128 288 720 1520 20

64 128 280 648 1520 25 5

64 128 280 648 1520 35

62 128 288 752 1520 40

64 128 280 648 1520 50

59 125 280 568 1440 70

45 94 224 488 1200 100

Relaciones de transmision (i=n;/n,)

Numero de etapas

Dimensionado especifico para cada aplicacion con NCP — www.neugart.com
Valores para chaveta (codigo “A”): para carga fluctuante

Valido para 30.000 revoluciones del eje de salida; ver pagina 167

" Reducao (i=n;/ny)

2 Numero de estagios

Disposicéo especifica de aplicacdo com NCP — www.neugart.com
Valores para chaveta (codigo “A”): para carga limiar

5 Permitido para 30.000 rotagdes do eixo de saida; consulte a pagina 166

)

)
4)

5 2 5 B =
388 3

o
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PSN Dadostécnicos  Datos técnicos NEU"C::RT
Torques de saida Pares de salida PSNO70 PSNO90 | PSN115 | PSN142 | PSN190 | iV | p@
90 210 490 1250 2400 3
120 280 650 1650 3200 4
130 280 650 1650 3200 5 ]
80 175 340 1300 3200 7
90 200 380 1100 - 8
90 200 480 600 1700 10
135 220 500 1250 2400 12
Torqueﬂde_pg)rada de Par de salida en emergencia® Toseo Nm 135 220 500 1250 2400 15
emergencia 150 300 650 1650 3200 16
150 300 650 1650 3200 20
150 300 650 1650 3200 25 o
150 300 650 1650 3200 35
150 300 650 1650 3200 40
150 300 650 1650 3200 50
80 175 340 1300 3200 70
80 200 480 600 1700 100
Rotacdes de acionamento Velocidades de entrada PSNO70 PSN090 PSN115 PSN142 PSN190 | i | p®@
3000® 2700 2000® 1000® 7500 3
37006 3050© 2250© 1250 900® 4
4400 3700© 2750© 15500 1100® 5 ;
4500 4000 3500 2000© 14500 7
4500 4000 3500 22000 - 8
4500 4000 3500 2500© 1900 10
4500 4500 4000 2400© 1550 12
Rotagéo de acionamento Velocidad térmica media con N mint 4500 4500 4000 3000 1900 | 15
térmico médiaem Toy e S146) | Ty y S146 N 4500 4500 4000 2600 16500 16
4500 4500 4000 3250 2050 20
4500 4500 4000 3500 2200©® 25 o
4500 4500 4000 3500 2800® 35
4500 4500 4000 3500 3000 40
4500 4500 4000 3500 3000 50
4500 4500 4000 3500 3000 70
4500 4500 4000 3500 3000 100
Rotagdo maxima de Velocidad mecanica max. de - mint 14000 10000 8500 6500 6000 1
acionemento® entrada® m 14000 14000 10000 8500 6500 2
o o (" Relaciones de transmision (i=n;/n,)
™ Numorodo oo  Valdo 1000 veoes
Ejj ;?350"5?;;2 z:;;z:iifcij:a de aplicagdo das rotagdes com NCP — www.neugart.com N m:zisg:g%g;vewddades eopecificas para cada aplicacion con NCP =
) Definigéo consulte a pagina 166’ ) ' ' ) Defir;iciones \'/er péagina 167
) Rotacao de acionamento térmico média em 50% T,y e S1 ® Velocidad térmica media de entrada con 50% T,y y S1

94



PSN Dimensdes

Dimensiones

L1

L2t

L2

D26
D20"

D21"
|

L21™

L20"

L8

C
L3
L7 L4
P
| falifaliyal

NEUGART
LS

Representacao corresponde a um PSN090 / de 1 estagio / Eixo de saida liso / 14 mm Acoplamento / Flange de adaptacdo — Duas partes — Pré flange redondo / B5 Tipo de flange do motor
La representacion corresponde a un PSN090 /de una etapa / Eje de salida liso / 14 mm Sistema de amarre / Ajuste del motor — 2 piezas — brida universal redonda / B5 Tipo de brida motor

5

M As dimensoes variam de acordo com o flange do motor/redutor. As dimensdes do flange de acionamento especificas do motor podem ser consultadas no Tec Data Finder para cada motor

em especifico em www.neugart.com

(M Las medidas varian en funcion de la brida del motor/reductor. las geometrias de brida de entrada especificas de cada motor se pueden consultar de forma especifica para cada motor
en el tec data finder bajo www.neugart.com

Desenho® Geometria® PSNO70 | PSNO90 | PSN115 | PSN142 | PSN190 | p® |Code
Diametro da furacédo de fixacdo | Diametro de amarres de salida D1 68-75 85 120 165 215
Furo de montagem saida Agujero de montaje de salida D2 4x 5.5 6,5 9,0 11,0 13,5
Diametro do eixo saida Diametro del eje de salida D3 k6 16 22 32 40 55
Base do eixo de saida Raiz del eje de salida D4 21,5 31,5 41,5 57,5 76,5
Diametro de centragem de saida | Diametro de centraje de salida D5 a7 60 70 90 130 160
Dimensao diagonal saida Dimension diagonal de salida D7 92 100 140 185 240
Comprimento do flange de saido | Seccién de la brida de salida Q1 L] 70 80 110 142 190
Comprimento total minimo Longitud total min. L1 134 157 202,5 261,5 3105 !
162,5 179 2245 292,5 355,5 2

Comprimento da carcaca Longitud carcasa L2 605 69,5 n 101,5 1305 !

: 89 98 104,5 139 194 2
Profundidade de centragem saida | Profundidad del centraje de salida L7 19 17,5 28 28 28
Espessura do flange saida Grosor de la brida de salida L8 7 8 10 12 15
(Fglrﬁ ggfﬁﬁﬁ?ﬁ?m fglﬁ%gg!cfi:;:zdgm c M5x12,5 | M8x19 | M12x28 | M16x36 | M20x42
Diametro do eixo do motor j6/k6 D?émetro del e.je motor j6/k6 D20 Mais informacdes na pagina 163/164
Diametro do eixo de entrada géag:ﬁ:;%gel sistema de amarre D26 Mas informacion en la pagina 163/164
FEI;E %‘gggﬂi com chaveta (Eé?,\?gggg‘_’?)w” chavetero A5XGX25 | ABKEX28 | A10XBKS0 | A12xBx65 | .o o
Chaveta (DIN 6885-1) i egee e B 5 6 10 12 16
,(Alljtm%gg;l);c; incluindo a chaveta ?gm%gg:ﬁcon chaveta H1 18 245 35 43 59 A
Comprimento do eixo saida Longitud del eje de salida L3 ‘ 48 56 88 110 12
Comprimento do eixo até o corpo |Longitud del eje desde centraje L4 28 36 58 80 82
Comprimento da chaveta Longitud de la chaveta L5 25 28 50 65 70
Distancia do fim do eixo Distancia desde el extremo del eje L6 2 4 4 8 6
Eixo de saida liso Eje de salida liso
Comprimento do eixo saida Longitud del eje de salida L3 48 56 88 110 12 B
Sc())rr’r)lgrlmento doexoatéo Longitud del eje desde centraje L4 ‘ 28 36 58 80 82
Eixo de saida dentado Eje de salida estriado W16x0,8 | W22x1,25 | W32x1,25 | W40x2,0 | W55x2,0
(DIN 5480) (DIN 5480) x18x6m x16x6m x24x6m x18x6m Xx26x6m
Largura de engrenagem Longitud ranurada o acanalada L, 15 15 15 20 22 c
Comprimento do eixo saida Longitud del eje de salida L3 ’ 46 46 56 70 71,5
Comprimento do eixo até o corpo |Longitud del eje desde centraje L4 26 26 26 40 41,5

2 As medidas em mm
) Numero de estagios

(2)

Las medidas en mm
) Numero de etapas
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